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BMC POWER GOREVI

e Kara ve Deniz platformlarina motor ve
transmisyon ailesi tasarim, gelistirme, liretim
ve test kabiliyetinin kazanilmasi,

e Gug¢ Grubu ve ilgili alt sistemlerinin tasarim,
gelistirme, Uretim, test ve kalifikasyonu
konusunda yurt icinde alt yaps, bilgi birikimi
ve kabiliyet olusturulmasinin saglanmasi,

e Kazanillan bu yetenegin siirdurulebilir ve
gelistirilebilir olmasi,

e TSK envanterinde yer alan/alacak gii¢ gruplari
gelistirilmesi ve boylelikle yurt disina olan
bagimhihgin asgari seviyeye indirilmesi.

BMC POWER, gtic ve aktarma sistemleri konusunda ulkemizin disa bagimliligini asgari
seviyeye indirme, bolgesel ve kiresel bir Cozim Merkezi olmak tGzere 2017 yilinda, BMC
Otomotiv San. Tic. A.S. tarafindan %100 Istiraki olarak kurulmustur.
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Motor ve Kontrol Teknolojileri A.S.

- Proje ve
Urunlerimiz




BMC

POWER

BMC Power biinyesinde 4 Ana Program bulunmaktadir.

UTKU Gl¢ Grubu BATU Gug¢ Grubu
(YNHZA) (ALTAY)

TUNA (14) Motor AZRA (16) Motor
(VURAN)

6+2 Capraz Tahrikli V12 Motor

6+2 (;apraz Tahrikli V8 Motor Transmisyon

Transmisyon



JENERATOR KARA TiPI

| : 7 JENERATORLER
VE DENIZ PLATFORMLARINA
YONELIK UYGULAMALAR =~

SILAHLI iINSANSIZ MCH)!I'BORFI(TVE
DENIZ ARACI (SiDA) GUC

MOTORU GRUPLARI




BMC BMC POWER YAPISAL ANALIZ FAALIYETLERI
'POWER
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Statik Analizler

« Termo-Mekanik Yorulma Analizleri * Motor Dayanim Analizleri
* Yiiksek Cevrimli Yorulma Analizleri * Transmisyon Dayanim Analizleri
* Frekans Cevabi Fonksiyonu Analizleri * Gli¢ Grubu Dayanim Analizleri

ok Analizleri
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BMC BMC POWER YAPISAL ANALIZ FAALIYETLERI

rokw,EmBs BMC Power biinyesinde yapilan baslica yapisal analizler

* Silindir Kafasi Analizi

* Egzoz Manifoldu Analizi

e Silindir Blogu Analizi

» Kritik Braket Analizleri

* Tork Konvertor Analizleri

 Dimenleme ve Frenleme Sistemlerinin Analizleri

* Hidrolik Sistemlerin Analizleri

* Yapisal Parcalarin/Muhafazalarin Analizleri

e @Guc Grubu Bazinda Yapilan Analizler




BMC BMC POWER ALTAIR UYGULAMALARI
'POWER 1. On isleme

 CAE Modelleme
* Haritalandirma
2. Son Isleme
 Gomlek Carpilmasi
* Sonuclarin Degerlendirilmesi
e Zarflama
* Asinma Hesabi

4\ ALTAIR
HYPERMESH




ER CAE MODELLEME sain A

Motor ve Kontrol Teknolojileri A.S.
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Yapisal Analiz Modeli

e Geometri temizleme/Clean-up

* Sinir Kosullari/Yukler

* Rijit eleman kullanimi/agirlik atama
e Kontaklarin Olusturulmasi

* Ince ve kaliteli ag yapisi
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BMC HARITALANDIRMA
'POWER
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i
SR,
i,
e

Termal Alanlarin Haritalandiriimasi

* Termo-Mekanik analizleriicin girdi

* Sicaklik gradyenlerinin isabetli bir seki
aktarilmasi

 Statik analizlerde kullanilabilir ¢ciktilar
uretilmesi




BMC GOMLEK CARPILMASI

- I '
0w E n 3D Deform--True Distortion-No Eccentricity

Motor ve Kontrol Teknolojileri A.S.

Gomlek Carpilma Hesabi

* Simlab — Bore fonksiyonu

* 3B deformasyon, yatay carpilmalar,
cembersellik, Fourier katsayilari gibi
ciktilar
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DEGERLENDiRME

g

Sonugclarin Degerlendirilmesi

e Hyperview — ciktilarin incelenmesi

* Femfat ve Abaqus sonuc dosyalariyla
uyumluluk

* Buyuk model inceleme kolayligi

Result type:

Dizplacement [v] [c]

Mag

Layers: |

Complex filter: |

[T Use comer data




BMC ZARFLAMA e
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Motor ve Kontrol Teknollgerl AS. I ) . fI I gjg}gﬂ;égﬁg;ﬁi%ﬁ;% ntelirilises, Wiash
onuglar uzerine zarflama yapilmasi Slobal System

g N : .y P Shock_NegZ10G:

e Kritik yukin belirlenmesi adina zarflama Shock_PosZ10G:
Shock_NegY6G:
yapIImE?SI ’ . _ Shock_PosY6G:

* Hyperview’da Derived Load fonksiyonuyla Shock_NegX8G:
Shock PosX8G:

birlikte zarflama yapilp kritik yukler ilgili
bolge icin belirlenir

No Result




BMC ASINMA PARAMETRESI HESABI p &
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Asinma Parametresi Formiilasyonu

* Expression Builder ile asinma
parametresinin hesaplanmasi

* Hedef degerler ile ilgili parcanin asinma
durumunun incelenmesi ve asinma
acisindan kritik bolgenin tespit edilmesi

{(abs{sart( (LC7F2.55)"2+{LC7F2 56)"2) - sqrt({LCEF2.55)"2+(LCEF2.56)"2 )) )*(abs{( sart{ ((LC7F2.53) “2)+({LCTF2.54)"2)}-sqrt{{{LCEF2.53 )"2)+
((LCEF2.54)~2)))#2))" {abs({ sart( ((BCHem ToNode{LC7F2.528 . avg. elements) ) ~2)+(( BCHemToNode( LC7F2.531. avg. elements) )"2))- sart{((
BCHemToNode(LC6F2.527 . avg. elements) )~2)+ ({ BCHemToNode{ LCBF2 531, avg. elements) )"2)))/2))+......
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BiR PALETLI ARACIN
DUMENLEME MEKANIZMASININ
KINEMATIK MODELLENMESI



BMC OzeT

Motor ve Kontrol Teknolojileri A.S.

- Dimenleme Mekanizmasinin Calisma Prensibi

- Dimenleme Mekanizmanin 2B Hesabi

« Inspire Modelinin Kurulmasi

- Farkli Kiiresel Mafsal Modellemelerinin Karsilastiriilmasi



BMC DUMENLEME MEKANiIZMASININ CALISMA PRENSIBI
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BMC SiSTEMIN GENEL HAREKETI

Motor ve Kontrol Teknolojileri A.S.

=K4@® %D > 0.00000s /10.00000s G Ay



BMC SiSTEMIN GENEL HAREKETININ 2B HESAPLANMASI

Motor ve Kontrol Teknolojileri A.S.

Excelde Kinematik Hareket Modeli
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BMC GROUND & RUITBODY MOTION GRUPLARI el
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GROUND GRUBU RUJITBODY MOTION GRUBU




BMC BAGLANTI ELEMANLARI el
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® Kiresel Mafsal
Sistemdeki rijit-body kollar birbirlerine 3 farkl e Rulman

baglanti tipiyle baghlar. Pim

* Pimler
e Rulmanlar
 Kiresel Mafsallar




BMC KURESEL MAFSAL MODELLEMELERI

A

Altair

T
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DEFAULT INSPIRE MODEL

FINAL DUMMY MODEL

iLK DUMMY MODEL

nspire”



BMC SONUCLAR el
'POWER
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DEFAULT INSPIRE MODEL ILK DUMMY MODEL FINAL DUMMY MODEL

S

4
: =K q@:iﬂp B 0000s/35000s & A/

. = S )
= KI@Er v 000s/3500s G Ay = Km@@}"’b‘ 000s/3500s & Ay




BMC 3.ROD BOLGESi SONUCLARI
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DEFAULT INSPIRE MODEL

Rigid Group 1
Rigid Group - Kinetic Energy
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Click an object to plot results. ¥
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BMC 1.ROD BOLGESi SONUGLARI el
| PUWEH ILK DUMMY MODEL
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Rigid Group 3
Rigid Group - Kinetic Energy

FINAL DUMMY MODEL
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BMC GELECEK CALISMA FIKIRLERI
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Test sonuclariyla modelin validasyonu gerceklestirilebilir.
Mafsallardaki siirtiinme ve sonum kat sayilari arastirilabilir.
Rulman bolgeleri incelenebilir.
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